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	CAPAIAN PEMBELAJARAN ( CP )
	CPL-PRODI (CAPAIAN PEMBELAJARAN PROGRAM STUDI) YANG DIBEBANKAN PADA MATA KULIAH :

	
	CPL 02
Terampil menerapkan prinsip teknik dan sains dalam kegiatan perawatan, perbaikan, dan analisis sistem elektronika secara menyeluruh sesuai prosedur standar.
CPL 03
Mampu merancang, mengembangkan, dan mengintegrasikan perangkat atau sistem elektronika melalui simulasi, pembuatan layout PCB, perakitan, pengujian, serta penyusunan laporan teknis dengan pendekatan metodologis yang sesuai.
CPL 05
Mampu merancang dan mengimplementasikan sistem kendali proses sederhana berbasis PLC dan PID sesuai standar IEC, dengan mempertimbangkan efisiensi biaya, keselamatan kerja, dan dampak lingkungan.
CPL 08
Menunjukkan sikap disiplin, etis, bertanggung jawab, serta menjunjung tinggi integritas, keselamatan kerja, dan kepedulian terhadap lingkungan dalam setiap aktivitas teknis maupun rekayasa.
CPL 10



Mampu bekerja secara mandiri maupun tim, berkolaborasi secara efektif, serta berkomunikasi dengan baik dalam konteks profesional


	
	CAPAIAN PEMBELAJARAN MATARI KULIAH:
Kemampuan memilih metode kerja dan alat yang sesuai standar dalam kegiatan perawatan dan perbaikan sistem.(CPL 02) Kemampuan melakukan pengujian kinerja dan mendokumentasikan hasil pengujian dalam laporan teknis.( CPL 03) Kemampuan merancang program dan rangkaian kendali sederhana berbasis PLC untuk sistem otomasi.(CPL 05) Kemampuan mengimplementasikan dan menguji sistem kendali PID untuk pengaturan proses sederhana(CPL 05)
Kemampuan mengevaluasi desain kendali dari aspek keselamatan kerja, efisiensi biaya, dan dampak lingkungan sesuai standar IEC.(CPL 05)
Kemampuan menunjukkan sikap disiplin dan etis melalui kepatuhan terhadap aturan, prosedur, dan kode etik profesi.(CPL 08)
Kemampuan bekerja dalam tim untuk menyelesaikan proyek teknis(CPL 10)

	DESKRIPSI MATA KULIAH
	Mata kuliah PLC 1 membahas dasar sistem kontrol berbasis Programmable Logic Controller (PLC) menggunakan PLC OMRON tipe CP1E yang mencakup pengenalan hardware, konfigurasi input/output digital, serta pemrograman menggunakan CX-Programmer. Selain itu, mahasiswa mempelajari instalasi dan wiring PLC untuk input dan output DC maupun AC, serta penerapannya dalam sistem otomasi sederhana seperti pengendalian lampu, motor DC, dan motor tiga fasa.
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Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot

	
	
	
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	



	



1
	Mampu memahami konsep dasar PLC serta perannya dalam sistem otomasi industri modern
	

menjelaskan tentang tujuan,ruang lingkup,serta sistematika
panduan, Pengantar PLC, Industri 4.0, overview sistem otomasi modern
	Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran:
Strategi Pembelajaran Inkuiri
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
0
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	Metode: Case
	
	1x2x50’=1
	
	
	
	
	

	
	
	
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	

	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot

	
	
	
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	



	




2
	

· Mahasiswa mengerti tentang PLC
· Mahasiswa mamahami
prose
s dalam PLC
	


penjelasan secara singkat tentang PLC (Programmable Logic Controller)
	Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran
: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case method
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
0
1x2x50’=1
00
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	




	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot

	






3
	


· Mahasiswa mengerti Hardware	PLC OMRON CPM1E
· Mahasiswa mengerti Fitur-fitur dari PLC OMRON CPM1E
	
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	laporan
	materi yang
	
	

	
	
	

menjelaskan tentang piranti-piranti keras
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	praktikum
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	dan fitur-fitur yang
	Inkuiri
	
	0
	
	
	
	
	

	
	
	terdapat dalam PLC
	Metode: Case
	
	1x2x50’=1
	
	
	
	
	

	
	
	CPE1A OMRON
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
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· Mahasiswa mengerti cara menginstall CX- PROGRAMER
· Mahasiswa	mempu menjalankan program		CX- Programer
· Mahasiswa	mampu
	
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	

menjelaskan tentang cara
pengoperasia
n
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	CX-Programer, serta
	Inkuiri
	
	0
	
	
	
	
	

	
	
	cara	melakukan
beberapa	setting
	Metode: Case method
	
	1x2x50’=1
00
	
	
	
	
	



	
	me-RUN program CX- Programmer
	parameter
	
	

M
	
1x1x60’=
100
	
	
	
	
	

	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan (KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot

	






5
	

· Mahasiswa mampu membuat program Leadder dengan CX- Programmer
· Mahasiswa mampu memanfaatkan tool- tool yang ada di CX- Programer
	
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	

Pembuataan Program
Leadde
r
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	dengan	CX-
	Inkuiri
	
	0
	
	
	
	
	

	
	
	Programmer
	Metode: Case method
	
	1x2x50’=1
00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
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- Mahasiswa mampu menyambung Input Digital PLC OMRON CPM1E.
	



Penyambungan Input	Digital
PLC CPM1E
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
0
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	



	
	- Mahasiswa mampu merancang sistem elevator menggunakan PLC dengan logika kontrol multi-level.

	- Smart elevator system + safety system
	Metode: Case
	



M
	1x2x50’=1
	
	
	
	
	

	
	
	
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	

	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan (KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot
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· Mahasiswa mampu menyambung output Digital PLC OMRON CPM1E.
· Mahasiswa mampu mensetting output PLC OMRON CPM1E
	




Penyambungan Output digital PLC CPM1E
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran
: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
0
1x2x50’=1
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	

	
	· Mahasiswa mampu membuat aplikasi lampu cerdas cermat dengan 3 input dan 3 output.
· Mahasiswa mampu
	




Aplikasi Pembuatan Lampu
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	



	8
	me-wirring system input output PLC OMRON CPE1A
- Mahasiswa mampu membuat propram lampu cerdas cemat dengnan	CX- programmer
	Cerda
s
	Inkuiri
	









M
	0
	
	
	
	
	

	
	
	
cermat	dengan
	
Metode: Case
	
	
1x2x50’=1
	
	
	
	
	

	
	
	Pemograman PLC
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	

	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot

	


9
	


Ujian MID
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	






10
	

-	Mahasiswa mengerti
system
timer	pada PLC
	






Timer
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	Inkuiri
	
	0
	
	
	
	
	



	





	OMRON CPM1E
-	Dapat
membua t system menggunaan Timer PLC
	
	Metode: Case
	



M
	1x2x50’=1
	
	
	
	
	

	
	
	
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	




	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot
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· Mahasiswa mampu membuat program apliasi traffic light dengan 3 lampu
· Mahasiswa		mampu membuat			aplikas lampu	traffic			ligh dengan		2			tiang lampu
	
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
Pembuatan Apliasi dengan menggunakan
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	Timer
	Inkuiri
	
	0
	
	
	
	
	

	
	
	
	Metode: Case
	
	1x2x50’=1
	
	
	
	
	

	
	
	
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
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· Mahasiswa		menger system		COUNTER pada	PLC			OMRON CPM1E
· Dapat	membua system menggunaan
	






COUNTER
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	Inkuiri
	
	0
	
	
	
	
	

	
	
	
	Metode: Case
	
	1x2x50’=1
	
	
	
	
	

	
	
	
	method
	
	00
	
	
	
	
	



	
	COUNTER PLC
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	

	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan (KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot
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· Mahasiswa mampu membuat program apliasi COUNTER dengan input Digital
· Mahasiswa mampu membuat aplikas counter Parkir Mobil
	



Pembuatan Apliasi dengan menggunakan COUNTER
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran
: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
0
1x2x50’=1
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	

	
	
	
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman materi yang ada pada RPS dan
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
	
	1x1x70’=7
	papan tulis,
	
	
	
	

	
	
	
	Strategi
	
	0
	notebook,
	
	
	
	

	
	
	
	Pembelajaran:
	
	
	infocus
	
	
	
	



	

14
	- Mahasiswa mampu membuat program aplikasi pengisian batol minuman
	Pembuatan Apkasi Plan dengan input digital, output digital dan timer
	Strategi Pembelajaran
Inkuiri Metode: Case method
	PT
	1x1x50’=5
0
1x2x50’=1
00
	dan praktikum
	
	peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	

	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot
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Mahasiswa		mampu membuat	program aplikasi			pengisian perhitungan buah dan pengepakan
	



-		Pembuatan Apkasi Plan dengan		input digital,	output digital			dan Counter
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran
: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case method
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
0
1x2x50’=1
00
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	

	
	
	
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
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Mahasiswa	mampu membuat aplikasi LIFT 3 lantai
	

-		Pembuatan Apkasi Plan dengan		input digital,	output digital			dan Counter, Timer
	Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran:
Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
0
1x2x50’=1
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	

	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan (KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot

	
	



Mahasiswa	mampu
menganalisis		dan menerapkan	 PLC	 dan SCADA	Cimplicity, termasuk penggunaan Hart Concentrator, serta
	

a. Konsep PLC dan PAC
b. SCADA
Cimplicity
c. Prinsip
Hart Concentrator untuk
efisiens
i kanal
input
analog
	Modalitas: Luring (Offline) Bentuk:
· Cerama h interaktif
· Diskusi studi kasus
· Demonstrasi implementasi PLC dan
SCADA
	BT




PT
	1x1x60’=6
0
1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
0
1x2x50’=1
00
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas
laporan praktikum
	Pemahaman materi yang ada pada RPS dan peraturan Lab.
	5%
	Tugas

	
	melakukan pengontrolan
	
	- Simulasi
	
	
	
	
	
	
	

	
	pH dan nutrisi tanaman
hidroponik	untuk
	
	pengontrolan pH
dan nutrisi
	M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	



	
	meningkatkan
	d. Pengontrolan pH dan nutrisi pada
siste m hidroponik
e. Studi
kasu s implementasi
	Pembelajaran:
	
	
	
	
	
	
	

	
	produktivitas	dan
	
	Strategi
	
	
	
	
	
	
	

	
	kualitas panen
	
	Pembelajara n Inkuiri
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	Metode: Case
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	method
	
	
	
	
	
	
	

	
18
	UAS
	
	Tugas
	
	
2 x 50’
	
	
	
	
	



[bookmark: _Hlk214247190]Rencana Evaluasi
	No
	Basis Evaluasi
	Komponen Evaluasi
	Deskripsi
	Deskripsi
(English)
	Bobot
(%)

	1
	Aktivitas Partisipatif (Case Method) -CM

	
	
	
	

	2
	Hasil proyek
(Team Based Project) – TBP

	
	
	
	

	3
	Kognitif/Pengetahuan 
Tugas (TGS)
	
	
	
	

	4
	Kognitif/Pengetahuan 
Kuis

	
	
	
	

	5
	Kognitif/Pengetahuan 
Ujian Tengah Semester (UTS)

	
	
	
	

	6
	Kognitif/Pengetahuan 
Ujian Akhir Semester (UAS)

	
	
	
	



TUGAS-TUGAS YANG HARUS DISELESAIKAN MAHASISWA:
1. Tugas Individu (mandiri): membuat makalah yang menjelaskan setiap topik pokok bahasn dengan referensi rencana bisnis
2. Tugas kelompok menyelesaikan proyek terkait topik kelompok sebagai pengalaman belajar untuk mempertajam capaian pembelajaran pokok bahasan/ bahan kajian


Catatan :	
Jika terjadi kecurangan dalam perkuliahan maka sanksi yang akan diberikan merujuk pada Peraturan Akademik Politeknik Negeri Padang Tahun 2018 dan Pedoman Norma dan Etika Politeknik Negeri Padang Tahun 2023. 
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