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CAPAIAN PEMBELAJARAN ( CP )
	CPL-PRODI (CAPAIAN PEMBELAJARAN PROGRAM STUDI) YANG DIBEBANKAN PADA MATA KULIAH :

	
	CPL 01
Mampu mengaplikasikan konsep matematika, ilmu dasar, dan prinsip rekayasa dalam kegiatan analisis, pemecahan masalah teknis, pemeliharaan, perbaikan, perancangan sistem elektronika menggunakan pendekatan yang teruji CPL 03
Mampu merancang, mengembangkan, dan mengintegrasikan perangkat atau sistem elektronika melalui simulasi, pembuatan layout PCB, perakitan, pengujian, serta penyusunan laporan teknis dengan pendekatan metodologis yang sesuai
CPL 04
Menguasai teori dasar matematika teknik dan fisika terapan yang mendukung pelaksanaan instalasi, konfigurasi, interpretasi instruksi, pengoperasian, pengujian, dan perawatan sistem instrumentasi dan kendali.
CPL 08



Menunjukkan sikap disiplin, etis, bertanggung jawab, serta menjunjung tinggi integritas, keselamatan kerja, dan kepedulian terhadap lingkungan dalam setiap aktivitas teknis maupun rekayasa.
CPL 10
Mampu bekerja secara mandiri maupun tim, berkolaborasi secara efektif, serta berkomunikasi dengan baik dalam konteks profesional.




	
	CAPAIAN PEMBELAJARAN MATA KULIAH:
Kemampuan menggunakan pendekatan rekayasa yang teruji untuk memecahkan persoalan teknis dalam kegiatan pemeliharaan, perbaikan, dan perancangan sistem elektronika(CPL 01)
Kemampuan melakukan pengujian kinerja dan mendokumentasikan hasil pengujian dalam laporan teknis(CPL 03) Kemampuan menjelaskan prinsip kerja sistem instrumentasi dan kendali berdasarkan konsep matematika teknik dan fisika terapan(CPL 04)
Kemampuan menunjukkan sikap disiplin dan etis melalui kepatuhan terhadap aturan, prosedur, dan kode etik profesi.(CPL 08)
Kemampuan bekerja dalam tim untuk menyelesaikan proyek teknis.(CPL 10)

	DESKRIPSI MATA KULIAH
	Mata kuliah Elektronika Industri materinya mengenai kontrol dasar, semikonduktor, rangkaian kontrol motor, perangkat elektronik digital, dan penguat. Prasyarat mata kuliah mahasiswa sudah harus lulus dalam mata kuliah Matematik, Rangkaian Listrik, dan Elktronika Analog. Tujuan utama dari mata pelajaran Elektronika Industri ini adalah supaya mahasiswa bisa memahami, menganalisa cara kerja perangkat dan rangkaian elektronika indsutri, mampu untuk menjelaskan susunan komponen, sistem, dan instalasi industri modern.

	MATERI PEMBELAJARAN
	Ilmu kelistrikan dan elektronika

	PUSTAKA
	UTAMA
	B.L. Theraja et al., “A Textbooks of Electrical Technology”, S Chand & Company, 2005 Frank. D. Petruzella, “Industrial Electronics”, McGraw-Hill, 2006
B.L. Theraja et al., “A Textbooks of Electrical Technology”, S Chand & Company, 2005 Charles A. Schuler, “Industrial Electronics and Robotics, , Mc. Graw-Hil, 2006
Rashid, M. H. (2014). Power Electronics: Circuits, Devices, and Applications (4th ed.). Pearson Education.
Mohan, N., Undeland, T. M., & Robbins, W. P. (2017). Power Electronics: Converters, Applications, and Design (3rd ed.). John Wiley & Sons.
Hughes, A., & Drury, B. (2019). Electric Motors and Drives: Fundamentals, Types and Applications (5th ed.). Elsevier.

	
	
	

	
	PENDUKUNG
	Wildi, T. (2020). Electrical Machines, Drives and Power Systems (7th ed.). Pearson.
Chapman, S. J. (2012). Electric Machinery Fundamentals (5th ed.). McGraw-Hill Education.
Erickson, R. W., & Maksimovic, D. (2020). Fundamentals of Power Electronics (3rd ed.). Springer.
Bose, B. K. (2021). Modern Power Electronics and AC Drives. Pearson Education.
Datasheet MOSFET, IGBT, dan Variable Frequency Drive (VFD) dari pabrikan terkait sebagai referensi praktikum.

	NAMA DOSEN PENGAMPU
	1. Ifni Joy
	3.

	
	2. Hendrick
	4.




	
	
	
	
	
	
	Penilaian



	
Pertem u an ke-
	Kemampuan Akhir Yang Direncanaka n
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode Pembelajaran
	
Estimasi
Waktu (Menit)
	Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Teknik
/ Kriteria
	
Indikator
	Bobot (%)
	Keteranga n Bobot

	1
	Mahasiswa memahami fungsi dan dapat menggunakan osiloskop untuk menampilkan
gelombang,
	Pendahuluan dan Pengenalan Osiloskop
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
method
	BT


PT
	1x2x100’
=200

1x2x70’=
140

340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas laporan praktiku m
	Kemampuan
mahasiswa dalam menjelaskan fungsi dari tombol-tombol pada osiloskop
Kemampuan
	5%
	Tugas

	
	mengukur, dan
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	menggambarkan te
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	gangan, perioda
	
	
	
	
	
	
	
	
	



	
	serta frekuensinya.
	
	
	
	
	
	
	mahasiwa dalam melakukan proses kalibrasi osiloskop.
Kemampuan
mahasiswa dalam menggunakan osiloskop untuk menampilkan gelombang, mengukur tegangan, perioda serta frekuensinya.
	
	

	
Pertem u an ke-
	Kemampuan Akhir Yang Direncanaka n
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode Pembelajaran
	
Estimasi
Waktu (Menit)
	Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	Teknik
/ Kriteria
	
Indikator
	Bobot (%)
	Keteranga n Bobot

	2
	Mahasiswa dapat memahami prinsip kerja SCR sebagai saklar dengan sumber ac dan dc
	Rangkain SCR sebagai saklar
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
	BT


PT
	1x2x100’
=200

1x2x70’=
140

340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas laporan praktiku m
	Kemampuan
mahasiswa dalam menjelaskan SCR sebagai saklar dengan sumber ac.
	10%
	Tugas



	
	
	
	method
	
	
	
	
	Kemampuan
mahasiswa dalam menjelaskan SCR sebagai saklar dengan sumber dc.
Kemampuan
mahasiswa menggunakan alat ukur Volt dan CRO
	
	




	
Pertem u an ke-
	Kemampuan Akhir Yang Direncanaka n
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode Pembelajaran
	
Estimasi
Waktu (Menit)
	Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	Teknik
/ Kriteria
	
Indikator
	Bobot (%)
	Keteranga n Bobot

	3
	Mahasiswa
	Pembatas/pensta
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
method
	BT
	1x2x100’
=200

1x2x70’=
140

340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas
	Kemampuan
mahasiswa dalam menjelaskan Karakteristik Dioda Zener
Kemampuan
mahasiwa dalam menjawa b soal-soal latihan.
Kemampuan
mahasiswa dalam membuat laporan yang
baik
	5%
	Tugas

	
	memahami
	bil Tegangan
	
	
	
	
	laporan
	
	
	

	
	marangkai, dan
	dengan Dioda
	
	
	
	
	praktiku
	
	
	

	
	mengukur aplikasi
	Zener
	
	PT
	
	
	m
	
	
	

	
	diode Zener untuk
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	pembangkit
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	gelombang
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	trapesium
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	4
	Mahasiswa
	Pembangkit pulsa
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
	BT
	1x2x100’
=200

1x2x70’=
140

340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas
	Kemampuan
mahasiswa dalam menjelaskan Karakteristik UJT
Kemampuan
	10%
	Tugas

	
	memahami
	positif dan negatif
	
	
	
	
	laporan
	
	
	

	
	merangkai dan
	
	
	
	
	
	praktiku
	
	
	

	
	mengukur aplikasi
	
	
	PT
	
	
	m
	
	
	

	
	UJT untuk
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	pembangkit
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	gelombang pulsa
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	positif dan pulsa
	
	
	
	
	
	
	
	
	



	
	negative
	
	method
	
	
	
	
	mahasiwa dalam menjelaskan terbentuknya
	
	

	
Pertem u an ke-
	Kemampuan Akhir Yang Direncanaka n
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode Pembelajaran
	
Estimasi
Waktu (Menit)
	Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	Teknik
/ Kriteria
	
Indikator
	Bobot (%)
	Keteranga n Bobot

	5
	Mahasiswa
	Pembangkit
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
method
	BT
	1x2x100’
=200

1x2x70’=
140

340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas
	Kemampuan
mahasiswa dalam menjelaskan Karakteristik UJT
Kemampuan
mahasiwa dalam menjelaskan terbentuknya gelomabang gigi gergaji.
Kemampuan
mahasiswa dalam membuat laporan yang baik
	5%
	Tugas

	
	memahami
	gelombang gigi
	
	
	
	
	laporan
	
	
	

	
	merangkai dan
	gergaji
	
	
	
	
	praktiku
	
	
	

	
	mengukur aplikasi
	
	
	PT
	
	
	m
	
	
	

	
	UJT sebagai
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	pembangkit
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	gelombang gigi
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	gergaji
	
	
	
	
	
	
	
	
	




	
Pertem u an ke-
	Kemampuan Akhir Yang Direncanaka n
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode Pembelajaran
	
Estimasi
Waktu (Menit)
	Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	Teknik
/ Kriteria
	
Indikator
	Bobot (%)
	Keteranga n Bobot

	6
	Mahasiswa memahami merangkai dan mengukur pembang kit gelombang ramp
	Rangkain pembangkit gelombang ramp
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri
Metode: Case
	BT


PT
	1x2x100’
=200

1x2x70’=
140

340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas laporan praktiku m
	Kemampuan
mahasiswa menjelaskan rangkain ramp
Kemampuan
mahasiwa dalam menjelaskan terbentuknya gelomabang ramp
Kemampuan
mahasiswa dalam membuat laporan yang baik
	5%
	Tugas

	
	
	
	method
	
	
	
	
	
	
	




	
Pertem u an ke-
	Kemampuan Akhir Yang Direncanaka n
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode Pembelajaran
	
Estimasi
Waktu (Menit)
	Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	Teknik
/ Kriteria
	
Indikator
	Bobot (%)
	Keteranga n Bobot

	7
	Mahasiswa
	Rangkain
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
method
	BT
	1x2x100’
=200

1x2x70’=
140

340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas
	Kemampuan
mahasiswa menjelaskan rangkain multi pulsa
Kemampuan
mahasiwa dalam menjelaskan terbentuknya gelomabang multi pulsa
Kemampuan
mahasiswa dalam membuat laporan yang baik
	10%
	Tugas

	
	memahami merang
	pembangkit
	
	
	
	
	laporan
	
	
	

	
	kai, mengukur dan
	gelombang multi
	
	
	
	
	praktiku
	
	
	

	
	menganalisa
	pulsa
	
	PT
	
	
	m
	
	
	

	
	pembangkit
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	gelombang multi
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	pulsa
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	8
	UTS



	
Pertem u an ke-
	Kemampuan Akhir Yang Direncanaka n
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode Pembelajaran
	
Estimasi
Waktu (Menit)
	Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	Teknik
/ Kriteria
	
Indikator
	Bobot (%)
	Keteranga n Bobot

	9
	Mahasiswa memahami merangkai dan mengukur rangakai pengontrol mono pulsa – direct coupling
	Rangkaian pengontrol multi pulsa
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
method
	BT


PT
	1x2x100’
=200

1x2x70’=
140

340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas laporan praktiku m
	Kemampuan
mahasiswa dalam menjelaskan pengontrol multi pulsa
Kemampuan
mahasiwa dalam merangkai dan mengukur.
	25%
	Tugas

	10
	Mahasiswa
	Rangkain
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
	BT
	1x2x100’
=200

1x2x70’=
140
340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas
	Kemampuan
mahasiswa dalam menjelaskan rangkaian pengontrol SCR mono
	10%
	Tugas

	
	memahami
	pengontrol mono
	
	
	
	
	laporan
	
	
	

	
	merangkai dan
	pulsa
	
	
	
	
	praktiku
	
	
	

	
	mengukur rangkain
	
	
	PT
	
	
	m
	
	
	

	
	pengontrol mono
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	pulsa dengan beban
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	resistif disisi dc
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	(penyearah
	
	
	
	
	
	
	
	
	



	
	jembatan)
	
	method
	
	
	
	
	pulsa Kemampuan
mahasiwa dalam merangkai dan mengukur pengontrol mono pulsa
	
	

	
Pertem u an ke-
	Kemampuan Akhir Yang Direncanaka n
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode Pembelajaran
	
Estimasi
Waktu (Menit)
	Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	Teknik
/ Kriteria
	
Indikator
	Bobot (%)
	Keteranga n Bobot

	11
	Mahasiswa
	Rangkain
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
	BT
	1x2x100’
=200

1x2x70’=
140

340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas
	Kemampuan
mahasiswa dalam menjelaskan rangkaian pengontrol SCR mono
pulsa
	10%
	Tugas

	
	memahami
	pengontrol mono
	
	
	
	
	laporan
	
	
	

	
	merangkai dan
	pulsa
	
	
	
	
	praktiku
	
	
	

	
	mengukur rangkain
	
	
	PT
	
	
	m
	
	
	

	
	pengontrol mono
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	pulsa dengan beban
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	resistif disisi ac
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	(penyearah
	
	
	
	
	
	
	
	
	



	
	jembatan)
	
	method
	
	
	
	
	Kemampuan
mahasiwa dalam merangkai dan mengukur pengontrol mono pulsa
Kemampuan
mahasiswa dalam membuat laporan yang baik
	
	




	
Pertem u an ke-
	Kemampuan Akhir Yang Direncanaka n
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode Pembelajaran
	
Estimasi
Waktu (Menit)
	Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	Teknik
/ Kriteria
	
Indikator
	Bobot (%)
	Keteranga n Bobot

	12
	Mahasiswa memahami respon switching dengan beban induktif dan resistif
	Respon switching SCR dengan beban induktif dan resistif
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri
Metode: Case
	BT


PT
	1x2x100’
=200

1x2x70’=
140

340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas laporan praktiku m
	Kemampuan
mahasiswa dalam menjelaskan respon sistem
Kemampuan
mahasiwa dalam menguku r rangkain.
Kemampuan
mahasiswa dalam membuat laporan yang baik
	10%
	Tugas

	
	
	
	method
	
	
	
	
	
	
	

	13
	Mahasiswa memahami respon switching dengan beban induktif – resistif paralel
	Respon switching SCR dengan beban induktif resistif paralel
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
	BT


PT
	1x2x100’
=200
1x2x70’=
140
340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas laporan praktiku m
	Kemampuan
mahasiswa dalam menjelaskan respon sistem
Kemampuan
mahasiwa
	10%
	Tugas



	
	
	
	method
	
	
	
	
	dalam menguku r rangkain.
	
	

	
Pertem u an ke-
	Kemampuan Akhir Yang Direncanaka n
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode Pembelajaran
	
Estimasi
Waktu (Menit)
	Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	Teknik
/ Kriteria
	
Indikator
	Bobot (%)
	Keterangan Bobot

	14
	Mahasiswa mampu merangkai, mengukur, dan menganalisis pengendalian kecepatan serta arah putaran motor DC menggunakan transistor daya dan MOSFET.
	Pengendalian Motor DC menggunakan BJT dan MOSFET.
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
method
	BT


PT
	1x2x100’
=200

1x2x70’=
140

340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas laporan praktiku m
	Kemampuan
mahasiswa dalam menjelaskan cara kerja motor seri
Kemampuan
mahasiwa dalam merangkai dan mengukur pengontrol arah putaran motor seri
	10%
	Tugas




	
Pertem u an ke-
	Kemampuan Akhir Yang Direncanaka n
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode Pembelajaran
	
Estimasi
Waktu (Menit)
	Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	Teknik
/ Kriteria
	
Indikator
	Bobot (%)
	Keterangan Bobot

	15
	Mahasiswa mampu merangkai, mengukur, dan menganalisis pengendalian motor DC berbasis PWM untuk aplikasi otomasi industri.
	Pengendalian Motor DC dengan PWM (Pulse Width Modulation).
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
method
	BT


PT
	1x2x100’
=200

1x2x70’=
140

340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas laporan praktiku m
	Kemampuan
mahasiswa dalam menjelaskan cara kerja motor shunt
Kemampuan
mahasiwa dalam merangkai dan mengukur pengontrol arah putaran motor shunt
	10%
	Tugas



	16
	Mahasiswa mampu menjelaskan karakteristik dan aplikasi IGBT pada sistem elektronika daya dan penggerak motor.
	IGBT dan Aplikasinya pada Sistem Penggerak Motor.
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
method
	BT


PT
	1x2x100’
=200

1x2x70’=
140

340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas laporan praktiku m
	Kemampuan
mahasiswa dalam menjelaskan rangkaian motor kompon
Kemampuan
mahasiwa dalam merangkai dan mengukur pengontrol arah putaran motor kompon
	10%
	Tugas




	
Pertem u an ke-
	Kemampuan Akhir Yang Direncanaka n
(KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode Pembelajaran
	
Estimasi
Waktu (Menit)
	Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	Teknik
/ Kriteria
	
Indikator
	Bobo t (%)
	Keteranga n Bobot



	17
	Mahasiswa mampu merangkai dan menganalisis pengendalian motor induksi 3 fasa menggunakan inverter dan sistem kendali modern.
	Pengendalian Motor Induksi 3 Fasa Menggunakan Inverter (VFD).
	Modalitas: Luring (Offline) dan Daring (Online)
Bentuk: Kuliah Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
	BT


PT
	1x2x100’
=200

1x2x70’=
140

340’
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas laporan praktiku m
	Kemampuan
mahasiswa dalam menjelaskan rangkaian CW dan	CCW motor		3
phasa
	10%
	Tugas

	
	
	
	method
	
	
	
	
	Kemampuan
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	mahasiwa
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	dalam
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	merangkai
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	dan
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	mengukur
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	pengontrol
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	arah putaran
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	motor
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	ser
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	i
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	induksi	3
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	phasa
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	Kemampuan
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	mahasiswa
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	dalam
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	membuat
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	laporan yang
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	baik
	
	

	18
	
UAS




[bookmark: _Hlk214247190]Rencana Evaluasi
	No
	Basis Evaluasi
	Komponen Evaluasi
	Deskripsi
	Deskripsi
(English)
	Bobot
(%)

	1
	Aktivitas Partisipatif (Case Method) -CM

	
	
	
	

	2
	Hasil proyek
(Team Based Project) – TBP

	
	
	
	

	3
	Kognitif/Pengetahuan 
Tugas (TGS)
	
	
	
	

	4
	Kognitif/Pengetahuan 
Kuis

	
	
	
	

	5
	Kognitif/Pengetahuan 
Ujian Tengah Semester (UTS)

	
	
	
	

	6
	Kognitif/Pengetahuan 
Ujian Akhir Semester (UAS)

	
	
	
	



TUGAS-TUGAS YANG HARUS DISELESAIKAN MAHASISWA:
1. Tugas Individu (mandiri): membuat makalah yang menjelaskan setiap topik pokok bahasn dengan referensi rencana bisnis
2. Tugas kelompok menyelesaikan proyek terkait topik kelompok sebagai pengalaman belajar untuk mempertajam capaian pembelajaran pokok bahasan/ bahan kajian


Catatan :	
Jika terjadi kecurangan dalam perkuliahan maka sanksi yang akan diberikan merujuk pada Peraturan Akademik Politeknik Negeri Padang Tahun 2018 dan Pedoman Norma dan Etika Politeknik Negeri Padang Tahun 2023. 
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