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	CAPAIAN PEMBELAJARAN ( CP )
	CPL-PRODI (CAPAIAN PEMBELAJARAN PROGRAM STUDI) YANG DIBEBANKAN PADA MATA KULIAH :

	
	1. SIKAP




	
	· Bertakwa kepada Tuhan Yang Maha Esa dan mampu menunjukkan sikap religious
· Menjunjung tinggi nilai kemanusiaan dalam menjalankan tugas berdasarkan agama, moral, dan etika
· Berkontribusi dalam peningkatan mutu kehidupan bermasyarakat, berbangsa, bernegara, dan kemajuan peradaban berdasarkan Pancasila
· Berkontribusi dalam peningkatan mutu kehidupan bermasyarakat, berbangsa, bernegara, dan kemajuan peradaban berdasarkan Pancasila
· Bekerja sama dan memiliki kepekaan sosial serta kepedulian terhadap masyarakat dan lingkungan
· Taat hukum dan disiplin dalam kehidupan bermasyarakat dan bernegara
· Menginternalisasi nilai, norma, dan etika akademik
· Menunjukkan sikap bertanggungjawab atas pekerjaan di bidang keahliannya secara mandiri
· Menginternalisasi semangat kemandirian, kejuangan, dan kewirausahaan

	
	2. PENGUASAAN PENGETAHUAN

	
	-	Menguasai dasar-dasar sistem kendali dan aplikasinya pada bidang otomasi industri serta pemograman PLC dan merancang sistem PLC Industri

	
	3. KETERAMPILAN KHUSUS

	
	· Mampu mendesain dan mengimplementasikan sistem otomasi dasar untuk factory, building, dan process
· mampu merancang algoritma pemrograman dan menerapkannya dalam bentuk kode/bahasa pemrograman ke dalam peralatan teknologi berbasis mikrokontroler, komputer, sistem benam dan programmable logic controller (PLC) sebagai bagian dari kontrol elektronik untuk membangun sistem mekatronik, robotika, dan otomasi industri

	
	4. KETERAMPILAN UMUM
-	mampu bertanggungjawab atas pencapaian hasil kerja kelompok dan melakukan supervisi dan evaluasi terhadap penyelesaian pekerjaan yang ditugaskan kepada pekerja yang berada di bawah tanggungjawabnya;

	
	

	

	
	
	CAPAIAN PEMBELAJARAN MATA KULIAH:

	
	
	1. CPMK1
	

	
	
	2. CPMK2
	

	
	
	3. CPMK3
	

	
	
	4. CPMK4
	

	
	
	5. CPMK5
	

	
	
	

	DESKRIPSI MATA KULIAH
	Mata Kuliah Tujuan dari penyusunan buku panduan praktikum pemrograman PLC OMRON tipe CPE1E, pada perkuliahan PLC 1 ini




	
	akan membahas system hadware PLC CPE1E input/output digital serta pemograman dengan CX-programmer. Bagaimana mana memasang wirring dari PLC baik input DC maupun Output. Materi yang akan dipelajari yaitu bagaimana memprogram system PLC dengan CX-Programmer juga bagaimana menghubungkan PLC dengan Input digital dan output baik output DC maupun Output
AC. Serta membuat aplikasi plan sederhana, pengbaturan lampu AC dan DC, pengaturan motor 3Phasa, motor DC

	MATERI PEMBELAJARAN
	

	PUSTAKA
	UTAMA
	1. Bolton, W. (2021). Programmable Logic Controllers (7th ed.). Newnes, Elsevier.

	
	
	2. Petruzella, F. D. (2020). Programmable Logic Controllers (6th ed.). McGraw-Hill Education.

	
	
	3.  Parr, A. (2019). Hydraulics and Pneumatics: A Technician's and Engineer's Guide (4th ed.). Butterworth-Heinemann.

	
	
	4. Majumdar, S. R. (2021). Oil Hydraulic Systems: Principles and Maintenance (2nd ed.). McGraw-Hill.

	
	PENDUKUNG
	1. LS Electric. (2023). XGB PLC User Manual and Programming Guide. LS Electric Co., Ltd.
2. LS Electric. (2023). XGT Series PLC Hardware and Software Manual. LS Electric Co., Ltd.

	
	
	

	
	
	

	NAMA DOSEN PENGAMPU
	1. Anton Hidayat, ST., MT
	3.

	
	2. Anton, ST., MT
	4.



	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan (KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot

	





1
	· Mahasiswa mengerti tentang	system perkuliahan PLC
· Mahasiswa mengerti cara	membaca manual book system PLC
	
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	

menjelaskan tentang tujuan,	ruang
lingkup,	serta sistematika panduan
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri
	


PT
	1x1x70’=7
0

1x1x50’=5
0
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	praktikum
	Metode: Case
	
	1x2x50’=1
	
	
	
	
	

	
	
	pemrograman PLC
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	




	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan (KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	






2
	



· Mahasiswa mengerti tentang PLC
· Mahasiswa mamahami	proses dalam PLC
	




penjelasan secara singkat tentang PLC (Programmable Logic Controller)
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case method
	


PT
	1x1x70’=7
0

1x1x50’=5
0
1x2x50’=1
00
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	




	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan (KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot

	






3
	


· Mahasiswa mengerti Hardware	PLC OMRON CPM1E
· Mahasiswa mengerti Fitur-fitur dari PLC OMRON CPM1E
	
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	laporan
	materi yang
	
	

	
	
	

menjelaskan tentang piranti-piranti  keras
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi
Pembelajaran
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	praktikum
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	dan fitur-fitur yang
	Inkuiri
	
	0
	
	
	
	
	

	
	
	terdapat dalam PLC
	Metode: Case
	
	1x2x50’=1
	
	
	
	
	

	
	
	CPE1A OMRON
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	

	







4
	

· Mahasiswa mengerti cara menginstall CX- PROGRAMER
· Mahasiswa	mempu menjalankan program		CX- Programer
· Mahasiswa mampu me-RUN program CX- Programmer
	
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	

menjelaskan tentang cara	pengoperasian
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi
Pembelajaran
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	CX-Programer, serta
	Inkuiri
	
	0
	
	
	
	
	

	
	
	cara	melakukan
beberapa	setting
	Metode: Case
method
	
	1x2x50’=1
00
	
	
	
	
	

	
	
	parameter
	
	

M
	
1x1x60’=
100
	
	
	
	
	




	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan (KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot

	






5
	

· Mahasiswa mampu membuat program Leadder dengan CX- Programmer
· Mahasiswa mampu memanfaatkan tool- tool yang ada di CX- Programer
	
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	

Pembuataan Program	Leadder
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran
	


PT
	1x1x70’=7
0

1x1x50’=5
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	dengan	CX-
	Inkuiri
	
	0
	
	
	
	
	

	
	
	Programmer
	Metode: Case
method
	
	1x2x50’=1
00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
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· Mahasiswa mampu menyambung Input Digital PLC OMRON CPM1E.
· Mahasiswa mampu mensetting PLC OMRON CPM1E
	



Penyambungan Input	Digital	PLC CPM1E
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran
Inkuiri
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
0
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	Metode: Case
	
	1x2x50’=1
	
	
	
	
	

	
	
	
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	




	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan (KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot

	





7
	


· Mahasiswa mampu menyambung output Digital PLC OMRON CPM1E.
· Mahasiswa mampu mensetting output PLC OMRON CPM1E
	




Penyambungan Output digital PLC CPM1E
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
	


PT
	1x1x70’=7
0

1x1x50’=5
0
1x2x50’=1
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	

	







8
	· Mahasiswa mampu membuat aplikasi lampu cerdas cermat dengan 3 input dan 3 output.
· Mahasiswa mampu me-wirring system input output PLC OMRON CPE1A
· Mahasiswa mampu membuat propram lampu cerdas cemat dengnan CX- programmer
	
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	


Aplikasi Pembuatan Lampu	Cerdas
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran
Inkuiri
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
0
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	cermat	dengan
	Metode: Case
	
	1x2x50’=1
	
	
	
	
	

	
	
	Pemograman PLC
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	




	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan (KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot

	


9
	


Ujian MID
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· Mahasiswa mengerti	system timer	pada	PLC OMRON CPM1E
· Dapat	membuat system menggunaan Timer PLC
	






Timer
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran
	


PT
	1x1x70’=7
0

1x1x50’=5
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	Inkuiri
	
	0
	
	
	
	
	

	
	
	
	Metode: Case
	
	1x2x50’=1
	
	
	
	
	

	
	
	
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	




	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan (KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot
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· Mahasiswa mampu membuat program apliasi traffic light dengan 3 lampu
· Mahasiswa		mampu membuat			aplikas lampu	traffic			ligh dengan		2			tiang lampu
	
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
Pembuatan Apliasi dengan menggunakan
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran:
Strategi Pembelajaran
	


PT
	1x1x70’=7
0

1x1x50’=5
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	Timer
	Inkuiri
	
	0
	
	
	
	
	

	
	
	
	Metode: Case
	
	1x2x50’=1
	
	
	
	
	

	
	
	
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
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· Mahasiswa		menger system		COUNTER pada	PLC			OMRON CPM1E
· Dapat	membua system menggunaan COUNTER PLC
	






COUNTER
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi
Pembelajaran
	


PT
	1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	Inkuiri
	
	0
	
	
	
	
	

	
	
	
	Metode: Case
	
	1x2x50’=1
	
	
	
	
	

	
	
	
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	




	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan (KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot
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· Mahasiswa mampu membuat program apliasi COUNTER dengan input Digital
· Mahasiswa mampu membuat aplikas counter Parkir Mobil
	



Pembuatan Apliasi dengan menggunakan COUNTER
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case
	


PT
	1x1x70’=7
0

1x1x50’=5
0
1x2x50’=1
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	method
	
	00
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
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- Mahasiswa mampu membuat program aplikasi pengisian batol minuman
	




Pembuatan Apkasi Plan dengan input digital, output digital dan timer
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman materi yang ada pada RPS dan peraturan Lab.
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
	
	1x1x70’=7
	papan tulis,
	
	
	
	

	
	
	
	Strategi
	
	0
	notebook,
	
	
	
	

	
	
	
	Pembelajaran:
	
	
	infocus
	
	
	
	

	
	
	
	Strategi
Pembelajaran Inkuiri Metode: Case method
	PT
	1x1x50’=5
0
1x2x50’=1
00
	dan praktikum
	
	
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	




	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan (KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot
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Mahasiswa   mampu
membuat   program
aplikasi pengisian perhitungan buah dan pengepakan
	



-		Pembuatan Apkasi   Plan
dengan input digital, output digital dan Counter
	Modalitas: Luring
	BT
	1x1x60’=6
	Ceramah,
	Tugas laporan
	Pemahaman
	5%
	Tugas

	
	
	
	(Offline)
	
	0
	diskusi,
	praktikum
	materi yang
	
	

	
	
	
	Bentuk: Kuliah
Strategi Pembelajaran: Strategi Pembelajaran Inkuiri Metode: Case method
	


PT
	1x1x70’=7
0

1x1x50’=5
0
1x2x50’=1
00
	papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	
	ada pada RPS dan peraturan Lab.
	
	

	
	
	
	
	
M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	




	
Pertemu an ke-
	
Kemampuan Akhir Yang Direncanakan (KAD)
	
Materi Pembelajaran
	Modalitas, Bentuk, Strategi, dan Metode
Pembelajaran
	
Estimasi Waktu (Menit)
	
Pengalaman Belajar Mahasiswa
	Penilaian

	
	
	
	
	
	
	
Teknik/Krite ria
	
Indikator
	
Bobot (%)
	
Keterangan Bobot

	16
	Mahasiswa mampu merancang, mengkonfigurasi, dan mengimplementasikan sistem kendali berbasis PLC yang terintegrasi dengan sistem SCADA serta menganalisis penggunaan teknologi komunikasi industri berdasarkan hasil penelitian "Application of Hart Concentrator To Save The Number of Input Analogue Channel Usage in PLC PAC System on SCADA Cimplicity"
	Integrasi hasil penelitian pada sistem PLC dan SCADA; konsep komunikasi HART (Highway Addressable Remote Transducer); konfigurasi Hart Concentrator pada PLC/PAC; optimasi penggunaan kanal input analog; akuisisi dan monitoring data proses menggunakan SCADA Cimplicity; implementasi komunikasi instrumen lapangan pada sistem
otomasi industri
	Modalitas: Luring (Offline) Bentuk:
· Ceramah interaktif
· Diskusi studi kasus
· Demonstrasi
implementasi PLC dan SCADA
	BT




PT
	1x1x60’=6
0
1x1x70’=7
0


1x1x50’=5
0
1x2x50’=1
00
	Ceramah, diskusi, papan tulis, notebook, infocus
dan praktikum
	Tugas laporan praktikum
	Pemahaman materi yang ada pada RPS dan peraturan Lab.
	10%
	Tugas

	
	
	
	- Simulasi
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	pengontrolan pH dan nutrisi
	M
	1x1x60’=
100
	
	
	
	
	

	
	
	
	Pembelajaran:
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	Strategi
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	Pembelajaran Inkuiri
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	Metode: Case
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	method
	
	
	
	
	
	
	

	
17
	UAS
	
	Tugas
	
	
2 x 50’
	
	
	
	
	













Rencana Evaluasi
	No
	Basis Evaluasi
	Komponen Evaluasi
	Deskripsi
	Deskripsi
(English)
	Bobot
(%)

	1
	Aktivitas Partisipatif (Case Method) -CM

	
	
	
	

	2
	Hasil proyek
(Team Based Project) – TBP

	
	
	
	

	3
	Kognitif/Pengetahuan 
Tugas (TGS)
	
	
	
	

	4
	Kognitif/Pengetahuan 
Kuis

	
	
	
	

	5
	Kognitif/Pengetahuan 
Ujian Tengah Semester (UTS)

	
	
	
	

	6
	Kognitif/Pengetahuan 
Ujian Akhir Semester (UAS)

	
	
	
	


 
TUGAS-TUGAS YANG HARUS DISELESAIKAN MAHASISWA:
1. Tugas Individu (mandiri): membuat makalah yang menjelaskan setiap topik pokok bahasn dengan referensi rencana bisnis
1. Tugas kelompok menyelesaikan proyek terkait topik kelompok sebagai pengalaman belajar untuk mempertajam capaian pembelajaran pokok bahasan/ bahan kajian
 
 
Catatan :	
Jika terjadi kecurangan dalam perkuliahan maka sanksi yang akan diberikan merujuk pada Peraturan Akademik Politeknik Negeri Padang Tahun 2018 dan Pedoman Norma dan Etika Politeknik Negeri Padang Tahun 2023. 
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